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Abstract

A system having a photovoltaic -sensor sun-tracking system was designed, simulated and fabricated.
The sensor was composed of two set of two photovoltaic-cells placed side by side on the bottom of
the small box. Sun-tracking can be achieved by rotating the heliostat equipped with the sensor, while
maintaining the two photo-cells under illumination by the sun through a slit in the box. The
fabricated heliostat employed Right ascension- Declination system that permits the rotating speed of
the right ascension axis to be nearly constant for the diurnal motion of the sun. The use of two
additional sensors, a cloud sensor and an east-west sensor, permitted stable tracking with high
accuracy even in a cloudy sky. System is made of aluminum and turn around axis are achieving with
two stepper motors and two transmissions that are coupled to motors
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 دبع دورانی محورهاي .است دورانی حرکت جهت آزادي درجه دو داراي شده ساخته هلیواستات سیستم
.می کنند تأمین را سیستم آزادي درجه دو انحراف، و

 

محورهاي سیستم هلیواستات ساخته شده) 1(شکل

 شده یهتعب سیستم در حسگر چهار می باشد، بسته حلقه شده ساخته هلیواستات کنترل که آنجا از 
 انحراف، محور و بعد محور حسگرهاي .می باشند فتوولتائیک سلول هاي نوع از حسگرها تمامی .است

  نور ازتابیب پرتو مسیر در و هستند یکدیگر مشابه ساختاري لحاظ به که هستند، سیستم ردیابی حسگرهاي

 آن ولتاژ حسط کمک به که است فتوولتائیک سلول یک ابري هواي حسگر .می گیرند قرار هدف به خورشید
 ئیکفتوولتا سلول دو از خورشید جهت حسگر .می شود داده تشخیص روز و شب یا آسمان در ابر وجود

 این .است دهش تشکیل دارد قرار جداره یک بینشان و اند گرفته قرار هم کنار پهلو به پهلو صورت به که
 براي حسگر این .باشد غرب به شرق راستاي در آن عمود بردار که می گیرد، قرار گونه اي به جداره

.می رود کار به آسمان در خورشید کلی جهت و عصر و صبح تشخیص

 .می شود داده میکروکنترلر یک به دیجیتال به آنالوگ پایه هاي طریق از حسگرها از یک هر تولیدي ولتاژ
.می کند صادر را کنترلی دستورهاي میکروکنترلر

کنترلی سیستمبلوك دیاگرام ) 2(شکل

تست سیستم -4

.عکس هاي گرفته شده را نشان می دهد) 7(شکل. در چهار زمان مختلف از هدف عکس گرفته شده است. در یک روز آفتابی تست شده استسیستم 

سیستمنتیجه تست ) 7(شکل
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  مقدمه -1

  اصطلاحا که  هاساختمان شمالی پنجره هاي به خورشید نور انعکاسی تابش کنترل سیستم .بمانند محروم خورشید مستقیم نور دریافت از ساختمان ها شمالی پنجره هاي تا می شود موجب امر این .است متمایل جنوب سمت به همواره زمین شمالی نیم کره در خورشید
 یک شمالی نماي در پنجره می تواند هدف این .دارد برعهده را ثابت هدفی به خورشید نور انعکاس وظیفه که می باشد تختی آینه ي هلیواستات  .می کنند فراهم ساختمان ها شمالی پنجره هاي براي را خورشید  مستقیم نور به دسترسی امکان می شود، نامیده هلیواستات
 می بایست خود وظیفه  درست امانج براي هلیواستات ها .باشد آینه مرکز از خورشید به کننده اشاره بردار و آینه مرکز از هدف به کننده اشاره بردار بین زاویه نیم ساز آینه برصفحه عمود بردار نور، درست انعکاس براي می بایست نور بازتابش قوانین به توجه با .باشد ساختمان

.باشند داشته را آزادي درجه دو در چرخش توانایی

طرح چکیده

 سلول سجن از حسگرهایی و بسته حلقه کنترل با انحراف-بعد حرکت بر مبتنی ستمیسی
 حسگر .است شده گرفته نظر در سیستم براي حسگر نوع سه .است شده ساخته فتوولتائیک،

  قرار زنهرو یک آن ها روي که محفظه دو درون که فتوولتائیک سلول جفت دو شکل به ردیابی
  رحسگ و ابري هواي حسگر دو .است شده طراحی برسد، سلول ها به مستقیم نور تا دارند

  احیطر سیستم در ابري هواي در سیستم پایدار عملکرد براي غرب و شرق جهت تشخیص
  ورموت دو کمک به محورها حول دوران و شده ساخته آلومینیوم جنس از سیستم .است شده

.می گیرد صورت شده اند، کوپل موتورها به که گیربکس دو و پله اي
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 ان هاییمک به خورشید نور رساندن جهت معقول بازدهی و کم هزینه با پرتابل سیستم ساخت
.ندارند را مستقیم نور به دسترسی که

پروژهخلاصه اي از نتایج ، دستاوردها و یافته هاي  -5

امع علمی تواند در سطوح اولویتی مختلفی در نقشه جمی گستره کاربردشبه دلیل علمی کشور این طرح  با توجه به نقشه جامع •
ه کشور قرار گیرد که عمده آن در بخش انرژي هاي نو و تجدیدپذیر و سلامت که اولویت الف و بخش خودکارسازي و رباتیک ک

.گیردمیاولویت ب نقشه است قرار 

.ده استانحراف باعث تغییرات ملایم تر و کم تر محورهاي دورانی ش-شبیه سازي نشان داد، استفاده از مکانیزم حرکتی بعدنتایج •

.دبه تنظیمات روزانه یا هفتگی نیاز ندار سیستم کاملا  پرتابل بوده و جهت را ه اندازي نیاز به تنظیمات زیادي ندشته و•

.دو مقاله در کنفرانس هاي بین المللی از این سیستم ارائه شده است•

.این سیستم مسیر ثبت اختراع قرار دارد•
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